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第13章 中断和中断处理

本章介绍L i n u x系统内核处理中断的方式。

13.1   中断

L i n u x系统中有很多不同的硬件设备。你可以同步使用这些设备，也就是说你可以发出一

个请求，然后等待一直到设备完成操作以后再进行其他的工作。但这种方法的效率却非常的低，

因为操作系统要花费很多的等待时间。一个更为有效的方法是发出请求以后，操作系统继续其

他的工作，等设备完成操作以后，给操作系统发送一个中断，操作系统再继续处理和此设备有

关的操作。

在将多个设备的中断信号送往C P U的中断插脚之前，系统经常使用中断控制器来综合多个

设备的中断。这样即可以节约C P U的中断插脚，也可以提高系统设计的灵活性。中断控制器用

来控制系统的中断，它包括屏蔽和状态寄存器。设置屏蔽寄存器的各个位可以允许或屏蔽某一

个中断，状态寄存器则用来返回系统中正在使用的中断。

大多数处理器处理中断的过程都相同。当一个设备发出中段请求时， C P U停止正在执行的

指令，转而跳到包括中断处理代码或者包括指向中断处理代码的转移指令所在的内存区域。这

些代码一般在C P U的中断方式下运行。在此方式下，将不会再有中断发生。但有些 C P U的中断

有自己的优先权，这样，更高优先权的中断则可以发生。这意味着第一级的中断处理程序必须

拥有自己的堆栈，以便在处理更高级别的中断前保存C P U的执行状态。

当中断处理完毕以后， C P U将恢复到以前的状态，继续执行中断处理前正在执行的指令。

中断处理程序十分简单有效，这样，操作系统就不会花太长的时间屏蔽其他的中断。

13.2   可编程中断控制器

系统设计者可以随意选择中断结构，但 IBM PC使用Intel 82C59A-2 CMOS可编程控制器。
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此控制器的寄存器在I S A系统的内存空间中占有固定位置。

图1 3 - 1显示有两个8位的中断控制器级联在一起，每一个都有自己的屏蔽寄存器和中断状

态寄存器。屏蔽寄存器的地址是0x21 和 0 x A 1，而状态寄存器的地址是0x20 和 0 x A 0。往屏蔽

寄存器中的某一位写入1，则允许相应的中断；如果写入 0，则会禁止相应的中断。所以，向屏

蔽寄存器中的第三位写入1，将允许中断3；写入0，则将禁止中断3。但不幸的是，屏蔽寄存器

是只写的，你无法读取该寄存器。这样，L i n u x系统自己必须保留一份写入到寄存器中的内容。

当发生中断信号时，中断处理程序读取两个中断状态寄存器（ I S R）的值。它将位于 0 x 2 0

的I S R放入一个1 6位的中断寄存器的低8位，同时将位于0 x A 0的I S R放入高8位。P I C 1中的第二

位用于中断控制器的级连，所以任何来自P I C 2的中断都将导致P I C 1中的第二位置1。

13.3  初始化中断处理的数据结构

系统内核有关中断处理的数据结构是在设备驱动程序要求对系统中断控制时创建起来的。

在此过程中，设备驱动程序使用了一系列用于请求中断、允许中断以及禁止中断的 L i n u x系统

内核服务。每一个设备驱动程序都将调用这些子过程来登记它们的中断处理过程的地址。

在P C机中，有些中断是固定的，所以当初始化时，驱动程序只需简单地请求中断即可。

系统中的软盘驱动程序就是这样，它请求中断 6。但有时一个设备驱动程序不知道设备将使用

哪一个中断。在 P C I结构中这不会成为一个问题，因为 P C I的设备驱动程序总是知道它们的中

断号。但对于 I S A结构而言，一个设备驱动程序找到自己使用的中断号却并不容易。 L i n u x系统

通过允许设备驱动程序探测自己的中断来解决这个问题。

首先，设备驱动程序使得设备产生一个中断。然后，允许系统中所有没有指定的中断，这

意味着设备挂起的中断将会通过中断控制器传送。 L i n u x系统读取中断状态寄存器然后将它的

值返回到设备驱动程序。一个非 0的结果意味着在探测期间发生了一个或者多个的中断。设备

驱动程序现在可以关闭探测，这时所有还未被指定的中断将继续被禁止。

一个ISA 设备驱动程序知道了它的中断号以后，就可以请求对中断的控制了。

PCI 结构的系统中断比 I S A结构的系统中断要灵活得多。 I S A设备使用中断插脚经常使用跳

线设置，所以在设备驱动程序中是固定的。但 P C I设备是在系统启动过程中P C I初始化时由P C I

BIOS 或 PCI 子系统分配的。每一个P C I设备都有可能使用A、B、C 或者 D这4个中断插脚中的

一个。缺省情况下设备使用插脚A。

每个P C I插槽的P C I中断A、B、C 和 D是通过路由选择连接到中断控制器上的。所以P C I插

槽4的插脚A可能连接到中断控制器的插脚 6，P C I插槽4的插脚B可能连接到中断控制器的插脚

7 ,以此类推。

P C I中断具体如何进行路由一般依照系统的不同而不同，但系统中一定存在 P C I中断路由拓

扑结构的设置代码。在 Intel PC机中，系统的B I O S代码负责中断的路由设置。对于没有B I O S的

系统，L i n u x系统内核负责设置。

P C I的设置代码将中断控制器的插脚号写入到每个设备的 PCI 设置头中。P C I的设置代码根

据所知道的P C I中断路由拓扑结构、P C I设备使用的插槽，以及正在使用的 P C I中断的插脚号来

决定中断号，也就是I R Q号。

系统中可以有很多的P C I中断源，例如当系统使用了P C I - P C I桥时。这时，中断源的数目可

能超过了系统可编程中断控制器上插脚的数目。在这种情况下，某些 P C I设备之间就不得不共

享一个中断，也就是说，中断控制器上的某一个插脚可以接收来自几个设备的中断。 L i n u x系

统通过让第一个中断源请求者宣布它使用的中断是否可以被共享来实现中断在几个设备之间共



享的。中断共享使得 i r q _ a c t i o n数组中的同一个入口指向几个设备的 i r q a c t i o n结构。当一个共享

的中断有中断发生时， L i n u x系统将会调用和此中断有关的所有中断处理程序。所有可以共享

中断的设备驱动程序的中断处理程序都可能在任何时候被调用，即使在自身没有中断需要处理

时。

13.4   中断处理

L i n u x系统处理中断所需要的数据结构参见图 1 3 - 2。

图13-2   中断处理数据结构示意图

L i n u x系统中断处理程序的一个主要任务就是将中断定位到中断处理程序适当部分的代码

上，此代码必须了解中断的拓扑结构。例如，如果软盘控制器的中断在中断控制器的插脚为 6，

那么系统的中断处理程序必须能够识别此中断是来自软盘控制器，并且可以将中断定位到软盘

驱动程序的中断处理代码中。 L i n u x系统使用一个指针数组指向包括系统中断处理程序地址的

数据结构。这些处理程序属于设备驱动程序的一部分，并且每个设备驱动程序自己负责在初始

化时请求中断。图 1 3 - 2显示i r q _ a c t i o n是指向 i r q a c t i o n结构的指针的数组。每一个 i r q a c t i o n结构

都包含有关此中断处理程序的信息，包括中断处理程序的地址。由于各个系统之间的中断数目

和具体如何处理中断并不完全相同，所以L i n u x系统的中断处理代码是随系统而异的。

当中断发生时，L i n u x系统首先通过读取系统中可编程中断控制器的中断状态寄存器来确

定中断的来源。然后将此来源转换成 i r q _ a c t i o n数组中的位移。例如，来自软盘的中断控制器插

脚6的中断将会转换成 i r q _ a c t i o n数组中第七个指针。如果发生的中断不存在中断处理程序，那

么L i n u x系统内核将记录一个错误。否则它将调用此中断来源的所有 i r q a c t i o n结构所指向的中断

处理程序。

当L i n u x系统内核调用设备驱动程序的中断处理代码时，它必须能够迅速找出中断的原因

和处理办法。设备驱动程序可以通过读取被中断的设备的状态寄存器的值来确定中断的原因。

一旦找出中断的原因，设备驱动程序可能需要做更多的工作。如果是这样， L i n u x系统内核可

以将工作推迟到以后再完成。这样就避免了C P U在中断方式下花费太多的时间。
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